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MONITORING MIEJSKIOTWARCIE BRAM AUTOSTRADY 
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OTWIERANIE BRAM

LPR

• Zautomatyzowany dostęp 

Podniesieni możliwości 

systemu kontroli dostępu

• Automatyczne otwarcie bramek

• Monitoring transportu drogowego

• Zautomatyzowany dostęp 
(mieszkańcy /pracownicy /goście hotelowi)

• Podniesieni możliwości systemu 

Kontroli dostępu

• Automatyczny wjazd właścicieli lub gości

• Podniesieni możliwości systemu 

monitoringu

DOMY PRYWATNE PRYWATNE PARKINGI PUBLICZNE PARKINGI PRZEJAZDY 

AUTOSTRADOWE
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LPR

• Nadzór pojazdów wjeżdżających i 

wyjeżdzających 

BEZPIECZEŃSTWO PUBLICZNE MONITORING MIEJSKI

• Monitorowanie pojazdów oraz ruchu kołowego
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MONITORING MIEJSKI

STACJE PALIW

• Monitoring pojazdów

• Zapobieganie kradzieży paliwa
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6

Kamery LPR Provision-ISR

STEROWANIE BRAMĄ

MIEJSKI MONITORING

AUTOSTRADY

Główne segmenty rynku
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7-22mm MVF 2.8-12mm MVF 

I6-MVF

I6-320LPR-MVF2

I6-MVF

I6-320LPR-MVF1

2MP

Kamery LPR Provision-ISR

MODELE KAMER
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Provision-ISR LPR

CECHY

DOKŁADNOŚĆ: 

99% (W OPTYMALNYCH WARUNKACH)

DOSKONAŁA WYDAJNOŚĆ W NOCNY

WBUDOWANY SLOT KART SD

SZTUCZNA INTELIGENCJA

DEDYKOWANE OPROGRAMOWANIE DO 

ZARZĄDZANIA PARKINGAMI

PRĘDKOŚĆ POJAZDU: 

0-40 km/h

SZYBKOŚĆ ROZPOZNAWANIA: 

2 TABLICE REJESTRACYJNE / SEK.

ODLEGŁOŚĆ ROZPOZNAWANIA:

• I6-320LPR-MVF1 (2.8-12mm) – bliski zasięg - 15m

• I6-320LPR-MVF2 (7-22mm) – daleki zasięg - 26m

OKOŁO 50 TABLIC MIĘDZYNARODOWYCH

MOŻLIWOŚĆ IGNOROWANIA NIEISTOTNYCH ZNAKÓW 

(            - & $ # ...)
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Wymagania instalacyjne

Kamery AI (w tym LPR) opierają się na jakości obrazu.

Dlatego instalacja jest częścią krytyczną i powinna być wykonana prawidłowo.

SCENA
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Wysokość docelowa

Cel

Wysokość docelowa: 

Ponad 10% sceny

Mniej niż 50% sceny

Ogólny rozmiar docelowy:

Ponad 6% sceny

Mniej niż 50% sceny
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Wymagania instalacyjne

Rozmiar tablicy

Rozmiar tablicy rejestracyjnej musi mieścić się w określonym zakresie 

6% ≤ Tablica rejestracyjna ≤ 50% 3.4% (zbyt daleko) 4,5% (zbyt daleko)

6.3% 14.8% 24.0%
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Wymagania instalacyjne

• Kąt pochylenia tablicy rejestracyjnej: Optymalnie -5° ~ 5°

• Brak przeszkód między kamerą a tablicą rejestracyjną

• Wyraźna ostrość na obszarze wykrywania

Korzystanie z funkcji Fill Light

(opcjonalnie i w zależności od kraju)

Światło wypełniające może być stosowane tam, gdzie tablica rejestracyjna jest w pełni odblaskowa (Znaki + Tło)

W takim przypadku nie można użyć podczerwieni. Siła światła wypełniającego nie powinna prześwietlać tablicy

rejestracyjnej.
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Wymagania instalacyjne: 

Wjazd / wyjazd z bramy

W trybie bramowym montaż odbywa się zazwyczaj na małej wysokości 1,2 m - 1,5 m (większość parkingów)

Proporcje tablic rejestracyjnych

Szerokość tablicy rejestracyjnej powinna wynosić 

między 6% a 50% szerokości sceny

Kąt odchylenia

15°-25°

Kąt nachylenia

15°-25°

Strefa spowolnieniaOdległość rozpoznawania = 1.5m-3m

1.2 m

1.5 m 
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Wymagania instalacyjne

Monitoring uliczny

Instalacja monitoringu ulicznego jest zwykle wykonywana wyżej, 4m - 6m (jak na skrzyżowaniach czy drogach)

Proporcje tablic rejestracyjnych

Szerokość tablicy rejestracyjnej powinna wynosić 

między 6%-50% szerokości sceny

Kąt odchylenia

0°-25°

Kąt nachylenia

15°-25°

Odległość rozpoznawania=15m-30m

4/6m
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Wymagania instalacyjne: 

Rozpoznawanie na dwóch pasach

Kamera umieszczona na poboczu drogi Kamera umieszczona na środku drogi

Kąt odchylenia 15°-25°

Lepsze rozpoznawanie bliższego pasa 

ruchu

Kąt odchylenia 0°-25°

Identyczne rozpoznawanie obu 

pasów ruchu

Jeśli chodzi o monitoring uliczny, kamery LPR można zainstalować na dwa sposoby: 
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Wymagania instalacyjne

Obszar wykrywania (ROI)

Sterowanie bramą

Wytyczenie obszaru wykrywania, w którym samochód zwalnia, na przykład w pobliżu progu zwalniającego, bramy 

wjazdowej, znaku stop, tak jak w poniższym przykładzie:
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Wymagania instalacyjne

Obszar wykrywania (ROI)

Monitoring uliczny
Wytyczenie obszaru wykrywania tylko na bliższym pasie i u dołu ekranu, pokrywając około jednej trzeciej 
obszaru
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Przykład poprawnej i niepoprawnej instalacji

Sterowanie bramą

Poprawna instalacja Niepoprawna instalacja
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Około 40° - Wpłynie to na rezultat wykrywania



Przykład poprawnej i niepoprawnej instalacji

Monitoring uliczny

Poprawna instalacja Niepoprawna instalacja

18

Obiekt zbyt daleko

Brak wyraźnego widoku z powodu parkowania samochodów



Przykład poprawnej i niepoprawnej instalacji

Przykłady jak nie powinna wyglądać instalacja kamer

Zły kąt, duży dystans

Zły kąt, drugi pas jest za daleko

Auta poruszające się szybciej niż 40km/h.

Zły kąt, duży dystans



Rozmiar tablic

Każdy region ma swoje własne tablice, szerokość tablicy nie zawsze jest taka sama. Dlatego ważne jest, aby 

wybrać odpowiednią ogniskową, która będzie pasować do rozmiaru tablic rejestracyjnych

Zasada kciuka będzie następująca: "jeśli potrafisz odczytać tablicę, kamera też będzie potrafić"

Szerokość tablicy rejestracyjnej

(cm)
Obiektyw

Maks. odległość rozpoznania

(cm)

Min. Odległość rozpoznania

(cm)

30.48 7-22mm 1576 197

30.48 2.8-12mm 840 105

52 (Standardowy rozmiar UE) 7-22mm 2688 336

52 (Standardowy rozmiar UE) 2.8-12mm 1432 179

44 (Standardowy rozmiar US) 7-22mm 2274 284

44 (Standardowy rozmiar US) 2.8-12mm 1212 152

• Skorzystaj z poniższej tabeli, aby dowiedzieć się, gdzie zainstalować kamerę.

• Wybierz odpowiedni obiektyw zgodnie z tabelą
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Streszczenie

NADZÓR DROGOWY WJAZD / WYJAZD

OGÓLNIE

Tablica rejestracyjna może być odczytana przez ludzkie oko

ROZMIAR

Spełnia zakres konfiguracji rozmiarów

OBSZAR WYKRYWANIA

Powinien być ustawiony tak, aby tablica była jak największa

CZAS TRWANIA

Tablica widoczna przez co najmniej 1 sekundę
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Ustawienie obrazu

Dlaczego to takie ważne?

Kamera musi szybko dostosować obraz, aby poradzić

sobie z dynamicznymi scenami w ekstremalnych

warunkach

KAMERA 
SCENA INSTALACJI

High-light 
scene

High-speed 
vehicle

Various

Scenes 

Car Plate

Reflection

Back-light 
scene

Low-light 
scene
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Ustawienie obrazu

Dzień/Noc

Najlepsze wyniki nocne zostaną osiągnięte, gdy kamera 

jest w trybie nocnym z włączoną podczerwienią.

Można to osiągnąć, ustawiając kamerę na „harmonogram 

dzień / noc", co rozwiąże następujące problemy:

1

21

2 Oświetlenie uliczne może spowodować, że 

kamera pozostanie w trybie kolorowym, 

podczas gdy obszar wykrywania LPR nie 

jest dobrze oświetlony.

Reflektory bezpośrednio z pojazdu 

spowodują, że obraz przejdzie z trybu 

czarno-białego na tryb kolorowy.
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Ustawienie obrazu

Jasność

Ustawianie niższej jasności kamery ( )

spowoduje, że obraz będzie ogólnie ciemniejszy, ale

będzie lepszy dla odblaskowych tablic rejestracyjnych

Brightness 
level 

25

Brightness 
level  

5

1

2

2
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Ustawienie obrazu

Wzmocnienie

W warunkach niewystarczającego oświetlenia wartości

wyższego wzmocnienia mogą poprawić jasność obrazu,

ale stworzą szum obrazu

1

2
HIGH 
GAIN

LOW 
GAIN
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Ustawienie obrazu

Górna granica migawki

Wieczorem wartości migawki zaczną rosnąć, aby

dostarczyć więcej światła do czujnika.

Wyższy limit migawki skutkuje rozmyciem obrazu dla

poruszających się obiektów, co może zmniejszyć zdolność

rozpoznawania (1/25 jest wyższa niż 1/750)

1/100

1/750

1/25

Więcej światła dostaje się do czujnika

szybko poruszające się obiekty mogą 

wydawać się rozmyte

Mniej światła dostaje się do czujnika

Obraz jest na ogół ostrzejszy
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Ustawienie obrazu

Ekspozycja tablic rejestracyjnych

To ustawienie służy do automatycznego naświetlania na

podstawie obszaru oznaczonego do rozpoznawania tablic

rejestracyjnych (obszar wykrywania).

Uwaga: gdy obraz jest już zbyt jasny / ciemny, ta funkcja

nie wystarczy do przechwytywania tablic rejestracyjnych.

Może być konieczna zmiana położenia kamery lub zmiana

obszaru wykrywania.

Chodzi o to, aby uzyskać widoczną tablicę, z mniejszym

uwzględnieniem innych części obrazu..
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Streszczenie

Zalecane ustawienia obrazu dla trybu Dzień i noc

Ustawienia obrazu, które działają dobrze w ciągu dnia, niekoniecznie działają dobrze
również w nocy

Aby go rozwiązać, zaleca się użycie 2 zestawów konfiguracji:

DZIEŃ NOC
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Streszczenie

Zalecane ustawienia obrazu dla trybu Dzień i noc

Mamy 2 sposoby przełączania się między dniem a nocą:

2. 

Zgodnie z harmonogramem (ustawienie ręczne))
• Podświetlenie (lampy uliczne, obszar oświetlony)

• Reflektory samochodów w kamerze

• Każdy scenariusz, w którym kamera nie przełącza się 

automatycznie

1. 

Automatycznie (domyślne settigs)
• Brak podświetlenia

• Brak bezpośrednich reflektorów w kamerze

Innymi słowy. Klasyczne warunki nocne

Przyjrzyjmy się bliżej samym ustawieniom
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Streszczenie

Zalecane ustawienia obrazu w trybie dziennym

Jasność: Wartość domyślna

Tryb dzienny/nocny: Dzień

Tryb podczerwieni: Auto

Max. (Migawka): Zgodnie ze sceną na żywo. 

Dla pojazdów statycznych (brama) użyj ~1/500. 

Im większa prędkość pojazdu, tym mniejsza wartość musi 

być ustawiona (~1/1000)

Tryb wzmocnienia: Auto

Wartość zysku: ~10

* Im niższe ustawienie migawki, tym gorszy będzie obraz w scenach przy słabym oświetleniu. W takim przypadku preferowany 

jest tryb nocny.
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Streszczenie

Zalecane ustawienia obrazu w trybie nocnym

Jasność: 

Jeśli tablica rejestracyjna odbija światło, jasność powinna 

być ustawiona na ~5. (Rezultatem jest ciemniejszy obraz, 

ale lepsze rozpoznawanie płyt)
Tryb dzienny/nocny: Noc

Tryb podczerwieni: Auto

Max. (Migawka): Zgodnie ze sceną na żywo. Dla pojazdów 

statycznych (brama) użyj ~1/100. Im większa prędkość 

pojazdu, tym mniejsza wartość musi być ustawiona (~1/750)

Tryb wzmocnienia: Auto

Wartość zysku: ~10
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Dziękuję
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